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说明

本SDK负责实现上位机与通道闸（通道闸类型包括：JSTZ3905B、JSTZ3908A、JSTZ3902A、JSTZ3907A、JSTZ4802C、JSTZ3905B-DZ、JSTZ3405B）之间的通信。使用操作系统环境是windows。

接口说明

2.1请求主控板开闸(旧版本兼容)
函数原型：

short OpenGate(BYTE comm_no, BYTE mac_no, BYTE mode);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	mode
	输入
	BYTE
	开闸方向(0:请求主控板进向开闸;非0:请求主控板出向开闸。)


返    回：-1 通讯错误（串口打开错误或设备连接错误）；0操作失败；1操作成功；
2.2请求主控板开闸(扩展)
函数原型：

short OpenGateExt(BYTE comm_no, BYTE mac_no, BYTE mode, BYTE num);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	mode
	输入
	BYTE
	开闸方向(0:请求主控板进向开闸;非0:请求主控板出向开闸。)

	num
	输入
	BYTE
	附带可通行人数。无此信息时通行人数为1(与扩展前的协议兼容)。


返    回：-1 通讯错误（串口打开错误或设备连接错误）；0操作失败；1操作成功；

2.3控制主控板闸杆
函数原型：

short ControlHandle(BYTE comm_no, BYTE mac_no, BYTE mode);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	mode
	输入
	BYTE
	控制动作类型

0:请求强制开闸。

1:请求取消强制开闸。

2:请求强制关闸。

3:请求取消强制关闸。

4:请求进入进向高峰模式。

5:请求撤消进向高峰模式。

6:请求进入出向高峰模式。
7:请求撤消出向高峰模式。

	num
	输入
	BYTE
	附带可通行人数。无此信息时通行人数为1(与扩展前的协议兼容)。


返    回：-1 通讯错误（串口打开错误或设备连接错误）；0操作失败；1操作成功；
2.4读取主控板闸杆状态

函数原型：

short GetHandleStatus(BYTE comm_no, BYTE mac_no, char* status);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	status
	输出
	char*
	读取到的主控板闸杆返回状态。详请见表2.4.1


返    回：0操作失败；1操作成功；
	0x00
	正在自检，闸杆处于未知状态。

	0x01
	闸杆处于进向开到位置。

	0x02
	闸杆处于出向开到位置。

	0x03
	闸杆处于拦截位置。

	0x04
	闸杆正在摆动。

	0x05
	强制开

	0x06
	强制关

	0x07
	消防

	0x08
	离合器锁定

	0x09
	报警状态
	0x01
	进向冲突

	
	
	0x02
	出向冲突

	
	
	0x03
	进向非法通行

	
	
	0x04
	出向非法通行

	
	
	0x05
	进向强闯

	
	
	0x06
	出向强闯

	
	
	0x07
	非法推杆

	
	
	0x08
	非法爬行通过

	
	
	0x09
	进向逆行

	
	
	0x0A
	出向逆行

	
	
	0x0B
	逗留

	0x0A
	故障
	Byte0
	Bit0
	存储器故障

	
	
	
	Bit1
	左限位故障

	
	
	
	Bit2
	右限位故障

	
	
	
	Bit3
	红外故障

	
	
	
	Bit4
	电机故障

	
	
	
	Bit5
	遇阻停机

	
	
	
	Bit6
	主副机不通讯

	
	
	
	Bit7
	设备掉电

	
	
	Byte1
	Bit0
	升级文件错误

	
	
	
	其它
	保留

	0x0B
	开门超时关闸


表2.4.1主控板闸杆返回状态
2.5读取主控板左向和右向计数值(旧版本兼容)
函数原型：

short GetCount(BYTE comm_no, BYTE mac_no, char* return_data);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	return_data
	输出
	char*
	读取到的主控板闸杆返回计数值：

旧版本信息长度为8字节，含使用次数的新版本信息长度为12字节。首字(1-4字节)为进向计数值，第二字(5-8字节)为出向计数值，含使用次数的还有第三字(9-12字节)为总运行次数计数值。其表示方法为低位在前，高位在后。例：0x04,0x03,0x01,0x00表示的计数值为0x00010304。JSSDK0201标准SDK使用8字节长度



返    回：0操作失败；1操作成功；
2.6读取主控板左向和右向计数值(扩展)
函数原型：

short GetCountExt(BYTE comm_no, BYTE mac_no, char* return_data);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	return_data
	输出
	char*
	读取到的主控板闸杆返回计数值：

旧版本信息长度为8字节，含使用次数的新版本信息长度为12字节。首字(1-4字节)为进向计数值，第二字(5-8字节)为出向计数值，含使用次数的还有第三字(9-12字节)为总运行次数计数值。其表示方法为低位在前，高位在后。例：0x04,0x03,0x01,0x00表示的计数值为0x00010304。JSSDK0201标准SDK使用8字节长度



返    回：0操作失败；1操作成功；
2.7请求主控板清除计数值

函数原型：

short ClearCount(BYTE comm_no, BYTE mac_no, BYTE param);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	param
	输入
	char*
	0:请求主控板清除进向计数值。

1:请求主控板清除出向计数值。
2:请求主控板清除双向计数值。


返    回：0操作失败；1操作成功；
2.8写主控板时钟。

函数原型：

short SetDateTime(BYTE comm_no, BYTE mac_no, const BYTE *data, int len);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	data
	输入
	char*
	时钟：信息长度为7字节，分别为秒、分、时、日、星期、月、年。例： 0x01,0x38,0x0E,0x01,0x07,x09,0x07,表示07年9月1日14时56分1秒星期日。



	len
	输入
	BYTE
	时钟数据长度,传入7


返    回：-1 通讯错误（串口打开错误或设备连接错误）；0操作失败；1操作成功；
2.9读取主控板时钟。

函数原型：

short GetDateTime(BYTE comm_no, BYTE mac_no, char* return_data);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	Return_data
	输出
	char*
	时钟：信息长度为7字节，分别为秒、分、时、日、星期、月、年。例： 0x01,0x38,0x0E,0x01,0x07,x09,0x07,表示07年9月1日14时56分1秒星期日。




返    回：0操作失败；1操作成功；
2.10读取主控板设备参数
函数原型：

short  GetDeviceParam(BYTE comm_no, BYTE mac_no, char* return_data);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	Return_data
	输出
	char*
	设备参数：信息长度为16字节，具体参数见表2.10.1。注意旧协议为13字节，新协议扩展了后3个字节。




返    回：0操作失败；1操作成功；

	序号①
	参数
	数值
	说明

	1
	工作状态
	0x00
	常闭。

	
	
	0x01
	放行。

	
	
	0x02
	测试。

	
	
	0x03
	防风模式(摆闸)②

	2
	左向工作模式
	0x00
	受控通行。

	
	
	0x01
	自由通行。

	
	
	0x02
	禁止通行。

	3
	右向工作模式
	0x00
	受控通行。

	
	
	0x01
	自由通行。

	
	
	0x02
	禁止通行。

	4
	有效通行时间
	0x00-0x3C
	设置有效通行时间（范围0至60秒，0秒为手动关闸模式）②。

	5
	受控通行是否带记忆
	0x00
	不带记忆。

	
	
	0x01
	带记忆。

	6
	开闸闸杆转动速度等级
	0x00-0x09
	设置闸杆转动速度等级（范围0级至9级,0级的速度最快）。

	7
	关闸闸杆转动速度等级
	0x00-0x09
	设置闸杆转动速度等级（范围0级至9级,0级的速度最快）。

	8
	语言种类

(0x04-0x0D

为新扩展)
	0x00
	中文带报警声。

	
	
	0x01
	英文带报警声。

	
	
	0x02
	中/英文对照带报警声。

	
	
	0x03
	无声。

	
	
	0x04
	中文带报警提示。

	
	
	0x05
	英文带报警提示。

	
	
	0x06
	中/英文带报警提示

	
	
	0x07
	中文带报警声与提示

	
	
	0x08
	英文带报警声与提示

	
	
	0x09
	中/英文报警声与提示

	
	
	0x0A
	中文没有报警声与报警提示

	
	
	0x0B
	英文没有报警声与报警提示

	
	
	0x0C
	中英文没有报警声与报警提示

	
	
	0x0D
	只有报警声

	9
	出/入口类型
	0x00
	左向为入口，右向为出口。

	
	
	0x01
	左向为出口，右向为入口。

	10
	遇阻等级
	0x00-0x09
	设置闸杆转动时遇阻停止的灵敏度等级(范围从0级至9级，0级的灵敏度最高)

	11
	两轮车扩展
	0x00
	关闭两轮车扩展功能

	
	
	0x01
	开启两轮车扩展功能

	12
	关闸模式

(0x02-0x04为新扩展，数值越大关闸位置离闸板中心越远)
	0x00
	延时关闸

	
	
	0x01
	人过关闸模式1

	
	
	0x02
	人过关闸模式2

	
	
	0x03
	人过关闸模式3

	
	
	0x04
	人过关闸模式4

	13
	主/副机设置
	0x00
	单机

	
	
	0x01
	主机

	
	
	0x02
	副机

	14
	挡翼闸安全保护方式
	0x00
	保护时停闸

	
	
	0x01
	保护时开闸

	15
	报警刷卡模式(0x02-0x03为新扩展)
	0x00
	报警时允许刷卡

	
	
	0x01
	报警时不允许刷卡

	
	
	0x02
	刷一次卡集体通行(分方向)

	
	
	0x03
	刷一次卡集体通行(不分方向)

	16
	音量调整
	0x00-0x07
	音量由小到大随数值变化


附：

序号：在信息中表示为从左至右的字节序号。例：0x00,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01,0x01中的0x00就表示序号为1的设备参数，即工作状态为常闭。下同。

表2.10.1设备参数

2.11设置主控板设备参数。
函数原型：

short  SetDeviceParam(BYTE comm_no, BYTE mac_no, const BYTE* param, int len);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	param
	输入
	char*
	设备参数：信息长度为16字节，具体参数见表2.10.1。注意旧协议为13字节，新协议扩展了后3个字节。



	len
	输入
	BYTE
	设备参数数据长度,传入16


返    回：-1 通讯错误（串口打开错误或设备连接错误）；0操作失败；1操作成功；
2.12读取设备型号及版本。
函数原型：

short  GetDevVersion(BYTE comm_no, BYTE mac_no, char* return_data);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	Return_data
	输出
	char*
	设备参数：信息长度为16字节，具体参数见表10.1。注意旧协议为13字节，新协议扩展了后3个字节。


返    回：0操作失败；1操作成功；

2.13读取设备各端口输入状态。
函数原型：

short GetPortInputData(BYTE comm_no, BYTE mac_no, char * return_data);

参    数：

	参数名称
	参数类型
	参数数据类型
	说明

	comm_no
	输入
	BYTE
	串口编号，10进制数字

	mac_no
	输入
	BYTE
	通道闸机号；10进制数字

	Return_data
	输出
	char*
	读取到的设备各端口输入状态。数据定义见表2.13.1



返    回：0操作失败；1操作成功；
共有12个字节，前4个字节位含义如下表：

	Bit0
	Bit1
	Bit2
	Bit3
	Bit4
	Bit5
	Bit6
	Bit7

	左开闸
	右开闸
	关闸
	火警
	预留入
	左限位
	右限位
	-

	Bit8
	Bit9
	Bit10
	Bit11
	Bit12
	Bit13
	Bit14
	Bit15

	7#红外
	6#红外
	5#红外
	4#红外
	3#红外
	2#红外
	1#红外
	-

	Bit16
	Bit17
	Bit18
	Bit19
	Bit20
	Bit21
	Bit22
	Bit23

	EA
	EB
	EZ
	HA
	HB
	HC
	掉电
	-

	Bit24
	Bit25
	Bit26
	Bit27
	Bit28
	Bit29
	Bit30
	Bit31

	电机异常
	-
	-
	-
	-
	-
	-
	-


后8个字节分别对应于外接1-8号光栅板的输入信息。

表2.13.1主控板与上位机通信协议
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